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ERORI LA CITIREA SENZORULUI GIROSCOPIC

BY SANJAY AND ARVIND SESHAN

This lesson uses SPIKE 3 software




OBIECTIVUL LECTIEI

Sa intelegem cum apar erorile de citire ale senzorului giroscopic si sa gasim o modalitate
de a compensa/elimina aceste erori
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PROBLEMELE SENZORULUI GIROSCOPIC

Problema |: Urmariti acest videoclip. (https://youtu.be/PdQLgalLNgM). Un robot care foloseste
SPIKE 2 poate incepe sa aiba erori de citire ale senzorului giroscopic imediat ce rulam pe hub un cod
simplu.

Problema 2: Senzorul giroscopic poate fi blocat si sa citeasca 0 tot timpul, atat la utilizarea SPIKE 2,
cat si la utilizarea SPIKE 3

Ambele probleme sunt cauzate de erori de citire ale senzorului giroscopic

Atat in SPIKE 2, cat si in SPIKE 3 se pare ca giroscopul asteapta ca robotul sa fie nemiscat inainte de
a citi valorile giroscopului. Cu toate acestea, deoarece eroarea a aparut deja la acel moment prin
scuturarea robotului, hub-ul crede ca se misca continuu chiar si atunci cand robotul este nemiscat.
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SOLUTIE PENTRU ERORILE DE CITIRE ALE SENZORULUI
GIROSCOPIC

Verificati daca giroscopul are erori de citire ihainte lansarea robotului pentru meciul dvs
Daca are erori, reporniti robotul
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This code checks if the gyro is drifting.

It also works as a checker for if the gyro angle is
reading only O since this issue is caused by drift.
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Wait so that the person has time to remove their
— finger from the button to ensure the robot is still.
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Check if the angular velocity (gyro rate) in the Z
axis is zero.

If it is nonzero, the yaw angle is drifting.

Daca afisajul arata o fata nefericita cand apasati butonul hub-ului din stanga in timp
ce hub-ul este nemiscat, va trebui sa reporniti robotul.
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CREDITS

Aceasta lectie de SPIKE Prime a fost realizata de Sanjay Seshan si Arvind Seshan.

Mai multe lectii sunt disponibile pe www.primelessons.org

Aceasta lectie a fost tradusa in limba romana de echipa de robotica FTC — ROSOPHIA #21455
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