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Aceasta lectie foloseste software SPIKE 3




OBIECTIVELE LECTIEI

Invata cum sa folosesti senzorul de distanta
Invata cum sa folosesti block-ul Asteapta Pana Cand

Nota: Desi imaginile din aceste lectii arata Spike Prime, blocurile de cod sunt aceleasi
pentru Robot Inventor
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CE ESTE SENZORUL DE DISTANTA?

Acesta masoara distanta pana la un obiect sau
o suprafata folosind tehnologie ultrasonica.

De asemenea, se regasesc o serie de lumini in
jurul senzorului ultrasonic (4 segmente) care
pot fi programate individual (vezi Lectia despre
lumini).

Senzorul poate detecta distante din intervalul
50 — 2000mm.

Exista o capacitate de detectie rapida pentru
intervalul 50 — 300mm.
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CUM PROGRAMEZ| SENZORUL DE DISTANTA?

Senzorul de distanta poate masura distanta pana la un obiect sau o suprafata folosind
ultrasonicul.

Poti de asemenea sa programezi luminile din jurul senzorului. Acest lucru este dezvoltat
in alta lectie.

Unitatile de masura pot fi procente, centimetri sau inchi.

GEEE I T
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PROVOCAREA |: DEPARTE DE ZID

Vrei sa descoperi o deschidere. Foloseste senzorul de distanta (montat pe partea
laterala a robotului Droid Bot IV) pentru a localiza deschiderea.

Programeaza robotul sa mearga inainte pana cand se afla la mai putin de 20cm de
perete.

Va fi nevoie sa folosesti block-ul Asteapta Pana Cand si block-ul Boolean pentru
senzorul de distanta.

i £3 oo n @ a7

Pseudocod:

Seteaza miscarea motoarelor pentru robot (A si E pentru Droid Bot IV si robotul
ADB).

Seteaza viteza de miscare pentru robot.
Incepe miscarea inainte.

Foloseste block-ul Asteapta Pana Cand pentru a astepta ca senzorul sa detecteze o
distanta mai mica de 20cm.

Opreste miscarea.

20cm
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PROVOCAREA |: SOLUTIE

In lectiile precedente, ai invatat sa configurezi robotul. Primul set de block-uri seteaza
miscarea motoarelor si viteza. (Vezi Lectia despre Configurarea Robotului.)

Nota: 50% este viteza implicita
astfel ca block-ul de setare a
vitezei poate fi omis. Acesta este
inclus pentru ajustarea miscarii la

N nevoie.
set movement motorsto A+E -
- Configureaza robotul
set movement speed to @ %
startmoving 1 w Incepe miscarea

c . N @ — | Asteapta pana cand senzorul detecteaza
v H
o distanta mai mica de 20cm.

stop moving Opreste miscarea
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EXTENSIE

Odata ce descoperi zidul, programeaza robotul sa mearga
inapoi si mergi prin deschidere.
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CREDITE

Aceasta lectie a fost creata de Sanjay Seshan si Arvind Seshan pentru Prime Lessons.

Mai multe lectii sunt disponibile la www.primelessons.org.

Aceasta lectie a fost tradusa in limba romana de echipa de robotica FTC — ROSOPHIA #21455
RO20
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