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ROBOT — SASIU DE BAZA

Pentru lectiile noastre, un robot basic
construit cu doua motoare de

tractiune ar fi ideal. Poti atasa senzori Droid Bot IV
sau motoare aditionale in functie de (SPIKE
necesar. Prime)
Furnizam instructiuni de constructie

pentru mai multe modele de roboti de

antrenament pe website ul nostru la

sectiunea Robot Designs.

Pe masura ce vom dezvolta continutul,

vom adauga noi modele de

antrenament. Droid Bot M
Indiferent de ce tip de robot folosesti, fii (Robot
atent in ce porturi sunt conectate Inventor)

motoarele si senzorii, in oricare din
solutiile prezentate.
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EXEMPLU DE ROBOT: DROID BOT IV

Droid Bot IV este un robot de antrenament personalizat.

Pentru constructia lui am folosit doar piesele disponibile in setul SPIKE Prime Set
(45678). Nu a fost nevoie de setul suplimentar.

Toti senzorii sunt montati in avans pentru utilizarea in lectiile noastre.

Marimea rotii este de 56mm, iar motoarele si senzorii sunt conectate in porturi ca in
imaginea de mai jos.

Sunt disponibile instructiunile de constructie pentru acest robot.
Droid Bot IV Configuration
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DROID BOT IV GHID DE CONECTARE
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SASIU DE ROBOT AVANSAT(ADB)

Poti utiliza deasemenea si modelul Advanced
Driving Base (ADB).

Ai nevoie de setul SPIKE Prime Set (45678) dar si
de setul suplimentar SPIKE Prime Expansion Set
(45680).

Instructiunile pentru constructia acestui robot

sunt disponibile in softul SPIKE Prime online:

https://education.lego.com/en-us/lessons/prime-competition-
ready/assembling-an-advanced-driving-base

Verifica cum sunt configurate porturile pe
diagrama din dreapta. Cum toti senzorii nu pot fi
conectati in hub in acelasi timp, va fi nevoie sa
deconectati anumiti senzori din porturi pentru a
atasa senzorii de distanta sau cel de atingere
utilizati in lectie.

Senzorii de culoare pe modelul ADB nu sunt
pozitionati optim pentru utilizarea lor in modul
Color Mode. (vezi slide-ul urmator)

ADB Default settings
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NOTA POZITIA SENZORULUI DE CULOARE

Pentru a utiliza senzorul de culoare in modul
Color Mode pentru a gasi o linie sau pentru a
urmari o linie cu tehnica Advanced Driving
Base (ADB), trebuie sa faci o modificare la
design

Locatia standard al senzorului de culoare este
prea jos in conformitate cu specificatiile SPIKE
Prime. Negrul nu poate fi citit corect in modul l6mm

Color Mode, daci se utilizeaza banda izoler 2M (2 LEGO Modules)
sau linia neagra de pe plansa de competitie a
FIRST LEGO League challenge.

Senzorul de culoare in ADB este montat la circa
8mm de suprafata, dar distnata optima de
montaj al senzorului in conformitate cu specificatii
este de | 6mm.

Solutia este sa ridicam mai sus senzorul de
culoare. Sunt disponibile instructiuni pe
website.
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