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OBJETIVOS

|.  Aprender a usar motores extras (nao de movimentagao)

2. Aprender sobre paralisagao de motores (stall)
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DETECCAO DE PARALISACAO (STALL)

B Algumas vezes vocé programa o motor
para se mover uma determinada
quantidade, mas o motor fica “preso” antes
de chegar nesse valor.

B Deteccao de paralisagao (Stall) permite ao
seu programa seguir para o proximo bloco
quando um motor em particular estiver
travado  (incapaz  de completar o
movimento pedido)

H A Make motors hold their position or run motors
m O ;PIISE Prime . tem deteccao de weshhiaint dyd
paralisagao embutida em todos os 4
READ MORE
motores.

B Por padrao, a Detecgao de Paralisagao esta
ligada para todos os blocos azuis de
motor. Porém vocé pode desliga-la usando
o bloco Deteccao de Paralisacao da Paleta
Mais Motores. (Use a extensao para
adicionar este bloco)

@ A <= turn stall detection on +*
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VALORES NEGATIVOS

Poténcia negativa
= para tras

Potéencia
positiva = para
frente

B Vocé pode usar valores negativos
para poténcia ou distancia.

M Isso ira fazer o robo ir para tras.

B Se vocé usar dois valores negativos
(Poténcia e distancia por exemplo)
o robo ira para frente.
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BRACO

B Crie um brago simples para o Droid
Bot IV usando o motor grande
conectado a porta D.
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DESAFIO |: APRENDENDO SOBRE DETECCAO DE
PARALISACAO COM O DROID BOT IV

B Crie um programa com a detecgao de paralisagao ligada e outro com ela desligada.
B Usando o Droid Bot IV ou similar, programe o brago para girar 1000 graus

B Segure o bragco com a mao para prevenir o motor de alcangar 1000 graus, segure por alguns
segundos.

B Compare os dois programas. Tente tocar um som apds 0 movimento e veja se tera sucesso
em ambos ou em apenas um programa.

@ A + turn stall detection on » @ A v turn stall detection off =

Cause um
travamento ao
segurar o bragco com
a mao e impedir seu
movimento. Segure
por um ou dois
segundos.
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SOLUCAO DESAFIO |

B Deteccao de paralisagao “ligada” permite ao codigo seguir adiante mesmo com o brago
“preso”.

play sound Cat Meow 1 * until done play sound Cat Meow 1 ¥

O som “meow” é executado mesmo que vocé O som “meow” nao sera executado até que vocé
esteja segurando o brago e impedindo sua solte o brago e deixe-o completar seu
movimentagao. movimento.
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DESAFIO 2: PEGANDO UM OBJETO (DESAFIO DA BMA)

B Va para frente, pegue o objeto e volte para o inicio.

B Use a deteccao de paralisagao para o caso do motor “travar’” enquanto tenta coletar o
objeto.
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SOLUCAO DESAFIO 2

Ligue a detecgao de paralisacao caso ela tenha

W sido desligada em um programa anterior.

Set movement motorsto | A+E v Configure seu robo conforme a necessidade.
Esse programa esta configurado para a BMA e
set movement speed to @ % pneus SPIKE Prime grandes.

set 1 motor rotation to BAk] cm ¥ moved

move forward v for Q - 1| Va para frente para coletar o seu objeto

Levante o bragco para coletar o seu
objeto

D+ run (’v for@ degrees =

move backward v for o .« || Volte ao ponto de inicio
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EXTENSOES

B Pense sobre situagoes na FLL em que a deteccao de paralisagao pode ser util

B Quando o robo pode ficar “preso™?
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