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OBJETIVOS

B Aprender a usar o Sensor de For¢a

B Aprender a usar o bloco “Espere até que”
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O QUE E O SENSOR DE FORCA?

B O Sensor de Forga tem dois principais modos
B Sentir toques

B Medir forga

B Voceé pode medir a Forga em porcentagem ou
em Newtons

. «»
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COMO VOCE PROGRAMA COM O SENSOR DE FORCA

B Os trés modos sao:
B Pressionado — até um pressionar suave é detectado

B Pressionado com forgca — Requer pressionar o sensor
por volta de 60% do curso total

B Solto — mantenha o sensor totalmente pressionado,
qualquer liberacao sera detectada.
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DESAFIO |: MOVA-SE ATE SER PRESSIONADO

B Programe seu rob6 para que se mova em linha reta até vocé pressionar o sensor com a
mao.

B Tente usar os modos Pressionado e Pressionado com forca

B Voce ird usar o bloco “Espere até que” neste desafio.

B Passos basicos:

B Defina os motores de movimento para o seu robo( A e E para o Droid Bot IV e para a BMA)
Defina a % de velocidade para seu robo.
Comece a se mover em linha reta.

Use o bloco Espere até que para detectar quando o Sensor de Forga for pressionado.

Pare de se mover
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DESAFIO 1: SOLUCAO

Nas licoes anteriores, vocé aprendeu a configurar o seu robo. O primeiro conjunto de
blocos define os motores de movimentacao (para mais detalhes veja a licao Configurando o

Seu Robo).
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@ set movement motors to  A+E « Configura o robo

@j start moving at @ @ -4l Comeca a se mover

Espera até que o Sensor de Forga seja
pressionado.
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