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CONTRUINDO UM ROBO

POR SANJAY E ARVIND SESHAN




ROBO SPIKE PRIME

Para nossas licoes, um robé basico

com dois motores de movimentagao

seria o ideal. Vocé pode conectar

sensores e motores adicionais Droid Bot IV
conforme necessario

Fornecemos instrugoes de construcao
para um robo de treinamento basico
com todos os motores e sensores do
SPIKE Prime conectados. (Droid bot
V)

Conforme aumentamos nosso
conteudo adicionaremos novos
modelos de treino.

Nao importa o robo que vocé use
preste atencao nas portas dos
motores e sensores usadas para a
solucao do desafio.
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DROID BOT IV

Droid bot IV € o nosso robo de treino personalizado
Ele usa somente pegas do kit SPIKE Prime (45678). Nao € preciso o kit de expansao.
Todos os sensores estao pré-montados para o uso em nossos tutoriais.

O tamanho da roda é 56mm e os motores e sensores estao conectados como mostrados
abaixo.

Instrugcoes de montagem estao disponiveis para este robo.

Droid Bot 1V configurag¢ao de portas
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DROID BOT IV GUIA DE PORTAS
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D: Motor Grande

E: Motor Médio C: Sensor de
Distancia
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BASE MOTRIZ AVANCADA (BMA)

Vocé também pode usar a BMA

Ela requer o kit SPIKE Prime (45678) e o kit de
expansao (45680)

Instrucoes para este modelos estao disponiveis

no software do SPIKE Prime e online em:

https://education.leso.com/en-us/lessons/prime-competition-
ready/assembling-an-advanced-driving-base

Por favor observe como as portas basicas estao
configuradas no diagrama ao lado. Como nem
todos os sensores podem comecar conectados
no Hub, vocé devera desconectar alguns para -
adicionar os sensores de distancia e forca usados

em Nnossos tutoriais.

O sensor de cor na BMA nao esta posicionado
de maneira ideal para uso no modo Cor (veja o : :
proximo slide) "
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NOTA: POSICAO DO SENSOR DE COR

Para usar o sensor de cor no modo Cor para
achar ou seguir uma linha com a BMA voce
devera fazer uma modificagao no projeto.

A localizagao padrao € muito baixa de acordo
com as especificagoes do SPIKE Prime. O
Preto nao € lido corretamente no modo Cor

usando fita isolante ou o tapete da FLL. | 6mm

, ddulos LE
O sensor de cor na BMA é montado (2 modulos LEGO)

aproximadamente a2 8 mm do solo, mas a I
distancia ideal para a montagem do sensor, de
acordo com as especificagoes, € |6 mm.

A solucao é levantar o sensor, instrugoes se
encontram no site: http://primelessons.org/
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