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أهداف الدرس

 الدورانتحسين دقة التعرف عل كيفية.
 بالدوران حول محور الروبوت والدوران حول إحدى عجلاتهطرق بديلة للقيام التعرف على.
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ما مدى دقة الدوران حول إحدى عجلات الروبوت؟

 20بدلًا من 50لاحظ أننا قمنا بضبط سرعة المحرك على
.في الدرس السابق

 بالنسبة لـADB البرنامج يجعل ٪ ، هذا 50بسرعة
Droidbotدرجة ، أما بالنسبة لـ 102الروبوت يدور  IV،

.درجة98يدور إلى فإنه 
وذلك لسببين:

ت ، في هذا الوق. يستغرق وقتًا قصيرًا لقراءة الدوران1.
صغير SPIKE Primeهذا التأخير في . يتحرك الروبوت

.خاطئةنسبيًا ولكنه سينتج عنه بضع درجات 
بسببيستغرق الأمر بعض الوقت لإيقاف الروبوت 2.

.إضافية خاطئةينتج عن هذا عدة درجات . قوة الدفع
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المعلومات لوحة البرنامج واستخدم قم بتشغيل هذا 
يجعل الروبوت يدور درجة 90ما إذا كان الدوران لمعرفة 

.درجة90بالفعل 



إحدى عجلات الروبوتحول تحسين دقة الدوران 

 ، عند كما ذكرنا في الشريحة السابقة
فإن ٪ 50بسرعة ADBاستخدام الروبوت   

. درجة90درجة بدلًا من 102الروبوت يدور 
Droidbotإلىبالنسبة  IV ، نسبة الدوران تبلغ

.درجة98
؟كيف يمكننا حل هذه المشكلة
 درجة لـ12يتمثل أحد الحلول في تقليلADB 

Droid Bot IVدرجات أقل لـ 8أو 

 سرعة الدوران على سيعتمد مقدار تقليل
سوف تحتاج إلى . الدوران وتصميم الروبوت

نتيجة تجربة بعض القيم للحصول على 
.صحيحة

 بالدورانعلى اليمين البرنامج الموجود يقوم
هذه باستخدام ADBباستخدام درجة 90

.الطريقة
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حل آخر للدوران حول إحدى عجلات الروبوت

 المدةاستخدام كتل الحركة مع للدوران هي طريقة أخرى.

 الدقةتتمثل إحدى ميزات كتل الحركة هذه في أنها تتباطأ في نهاية الحركة لتحسين.

 للبنة أعلاه؟ما مقدار دوران العجلات

 العجلتانالمسافة المحددة هي متوسط المسافة التي تقطعها.

 سيكون مجموع المسافة التي قطعتها كلتا العجلتين ضعفللروبوت، في نهاية أي حركة
.المدة التي تم إدخالها

درجة0درجة وستدور العجلة اليمنى بمقدار 360ستدور العجلة اليسرى بمقدار : الإجابة.

 دوران لاحظ أن الحركة أعلاه ستؤدي إلىDroidbot IV90 اليمين فعلياًدرجة إلى
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(حول محور الروبوت)ماذا عن الدوران المحوري 

 ركةلبنتين مختلفتين للحفيما يلي طريقتان للقيام بالدوران باستخدام.
 ، فيفي هذا المثالDroid Bot IV ، درجة 180في الروبوت تتحرك كل عجلة-

.متعاكسينولكن في اتجاهين 
 اليميندرجة إلى 90فعلياً نتيجة لذلك ، سوف يدور الروبوت.
 نوصي باستخدام كتلة(Move Tank) حول الدوران :أنواع الدوران تدعم لأنها

.محور الروبوت وحول إحدى عجلاته، والحركة المتعرجة
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تحدي

 درجة لليمين 90ببرمجة الروبوت للدوران حول عجلة واحدة قم
.فقطلبنات الحركة باستخدام 

 أمسك. لدورانمدى االمعلومات لتحديد يمكنك استخدام لوحة
ى باليد حتى يصل الروبوت إلالعجلات وقم بتدوير الأخرى إحدى 
ستستخدم هذا في -سجل عدد درجات دوران المحرك . الهدف

.برنامجك

بالنسبة إلىDroidbot IV ، يحتاج المحرك الأيسر إلى الدوران
.اليميندرجة إلى 90ليدور الروبوت فعلياً درجة 360

تذكر من الشريحة السابقة كيفية حساب دوران كل عجلة عند
:أدناه" لبنة الحركة»استخدام 
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حل التحدي

 بتعيين منافذ المحركاتابدأ.

 وت ثبات الروبمن للتأكد ( لزوم الموضع)استخدم وضعية
.دورتهحيث أنهى 

مقدار برؤية لك ذلك سيسمح . أعد ضبط زاوية الانعراج
.المعلوماتلوحة دوران الروبوت وذلك على 

 لبنة تحريك الروبوت حرك الروبوت باستخدامTank Move

. درجة180مدة عبارة عن لها هذه اللبنة  أن لاحظ 
360اليسرى ستدور والعجلة العجلة اليمنى لا تتحرك ، 

Droid Bot IVهذا خاص بـ. درجة

 تحقق من زاوية الدوران البرنامج ، بعد تشغيل هذا
يجب أن تكون . المعلوماتالفعلية باستخدام لوحة 

.درجة90قريبة من 
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الاعتماد 

 تم إنشاء هذا الدرس من قبلSanjay SeshanوArvind Seshanمن أجل دروس سبايك برايم.
 المزيد من الدروس متوفرة في الموقعwww.primelessons.org

 رنا الشلبي تمت ترجمة العمل وتنسيقه باللغة العربية من قبل المدربةrana.shalabi@hotmail.com
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